Capitol 2: Elements del sistema d'adquisicié de dades

Recapitulant, I’esquema final del circuit és:
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Figura 2.24.- Circuit de mesura de la caiguda de tensié en la RTD

I I’equacié que en regeix la lectura de la temperatura en funci6 de la tensié mesurada:

14
3 T =—1—.25974 - 265,74 (Eq. 2.8)
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Capitol 2: Elements del sistema d'adquisicid de dades

T (°C) RTD . RTD
v | B | T | VW | @
1 2,53 102,4 15 2,60 108,3
2 2,54 103,3 20 2,62 110,1
2.2 2.54 103,3 25 2,65 12,8
24 2,54 103,3 30 2,67 114,6
2.5 2,54 1033 35 2,69 116,5
3 2,54 103,3 40 291 118,3
3,5 2,55 104,1 45 2,73 120,3
4 2,55 104,1 50 2,75 122,2
45 2,55 104,1 2,77
5 2,55 104,1
5,5 2,55 104,1
6 2,56 104.9
6,5 2,56 104,9
7 2,56 104,9
7.5 2,57 105,8
10 2,58 106,6
12 2,59 107,5

Figura 2.20.- Taula de calibratge del circuit condicionat del sensor de Temperatura (1)

Figura 2.21.- Grafica de la taula de calibratge del circuit condicionat del sensor de Temperatura (1)

Segueix sent prou lineal, ajustant-se a una recta de tendéncia que respon a la segiient equacio:
Ry =102,47 + 0,3905T (Eg. 2.8)
Practicament idéntica a la que defineix un sensor Pt-100:

Rp=R, (l+a- AT)=100+0,385T (Eq. 2.4)

Vist aix0, doncs, finalment, calculant ara si la temperatura que €8 desprén dels valors mesurats,
amb aquesta altra férmula, també justificada aqui:
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Capitol 2: Elements del sistema d'adguisicié de dades
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Figura 2.63.- Circuit de tractament de senyal del sensor tipus Hall amb amplificacié i conversié Jfiregiiéncia-voltatge
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Capitol 2: Elements del sistema d’adquisicic de dades

El circuit definitiu, aleshores:

47Q +5V
TaF g
1 MO L @7 uF
1 l 1 [ i ] l | | [ ] '] r I [EL
F CDA4046B HEF4518BP L LLLTRoe
— B ) 1.M2917
10-nF 16pf| |1 o
——0T0p Vour
100 kO o
40 kQT 2,2 pF lp 10 kO
& e
1MQ

Figura 2.58.- Integracié d'un convertidor f-V amb LM2917 i circuit multiplicador de fregiiéncia (11)

I ¢l seu comportament respon a una taula de conversié F-V com la segiient:

) fie (H2) % Vour (V)
5 03

10 0,55
15 0,8
20 1,04
25 _ 1,25
30 1.5
35 1,7

Figura 2.59.- Taula de calibraige d'un convertidor £~V amb LM2917 i circuit multiplicador de freqiiéncia

Que defineix aquest grafic:

VOUT (V)
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Figura 2.60.- Gréfic de la taula de calibratge d’un convertidor -V amb LM2917 i circuit multiplicador de freqiiéncia
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